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Ingeniería inversa para la adaptación de 

conectividad WiFi a un parquímetro urbano  

INTRODUCCIÓN 

El estacionamiento regulado es una gestión municipal de gran importancia en el ámbito más amplio de la gestión de la movilidad urbana. 
Durante los últimos años en una gran cantidad de municipios se ha llevado a cabo la instalación de redes WiFi municipales, con el propósito 
de dar servicio a los ciudadanos y a las propias  corporaciones. Una posible aplicación podría ser que la transmisión de la información desde 
los parquímetros hasta el centro de control municipal se realizase vía WiFi.  

OBJETIVOS 

 Estudiar el funcionamiento de la electrónica de un parquímetro urbano marca Parkeon modelo Stelio. Este parquímetro no soporta 
comunicaciones WiFi. 

 Determinar la posibilidad de incorporar comunicaciones WiFi mediante la integración de algún tipo de módulo existente en el mercado. 
 Estudiar y diseñar la operativa del módulo seleccionado teniendo en cuenta que el parquímetro funciona con alimentación solar. 
 Desarrollar los protocolos de comunicaciones entre la placa base y el nuevo módulo WiFi. 

 

ESQUEMA INICIAL 

 
El parquímetro está formado por un procesador que se comunica con todos 
los elementos del sistema, entre ellos el módulo Wavecom GPRS.  
 
El módulo GPRS se encuentra pinchado en la placa de comunicaciones y se 
comunican entre sí a través de un lenguaje conocido como comandos AT.  
 
Con estos comandos el módulo Wavecom recibirá todos los datos 
importantes que suceden en el parquímetro y que serán, posteriormente, 
transmitidos vía GPRS a una determinada dirección IP del centro de control, 
donde quedarán almacenados. 

ESQUEMA FINAL 

Una vez estudiados los comandos AT, se debe sustituir el módulo existente por 
otro que soporte conectividad WiFi. Además este nuevo módulo también 
deberá poder transmitir datos vía GPRS (en el caso de que no exista una red 
WiFi). Por todo esto, se han elegido dos módulos que funcionan como uno 
solo y que se encontrarán apilados uno encima del otro.  
 
Como los comandos AT varían dependiendo del módulo utilizado se deberá 
añadir un microcomputador de bajo consumo basado en un microcontrolador  
para llevar a cabo las funciones de traducción. 
 
A la hora de la selección del módulo WiFi y el microcontrolador se han tenido 
en cuenta los gastos energéticos que producían con el fin de no descargar la 
batería. 
 

CONCLUSIONES 

A pesar de no disponer de parquímetro real, no ser mucha la documentación disponible y por ello ser mucho más complicada la 
elaboración y el desarrollo de este proyecto, se ha logrado conseguir cada uno de los objetivos propuestos con éxito. 
 
 


